
TRIGONOMETRíA
Definición de las seis funciones trigonométricas , ..'. v",
Definición por triángulos rectángulos, con O < O < n/2. +
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Adyacente ady. op. (-1, O)

Definición como funciones circulares, para ángulos O arbitrarios.
¡ y r 210.
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Identidades recíprocas Fórmulas del ángulo doble
1 1 1 seD 2u = 2 seD u cos u ;(1'"

seD x = -sec x = -tg x = -cos 2u = cos1 U -sen2 u = 2 cos2 U -1 = 1 -2 sen2 u
cosec x cos x ctg x 2 tg u

1 1 1 tg 2u =
cosec x = -cos x = -ctg x = -1 -tg2 U

seD x sec x tg x
Fórmulas de reducción de potencias

Identidades de tangente y cotangente 2 1 -cos 2u
seD u =

seD x cos x 2 -x
tg x = -ctg x = -1 + cos 2u

ros x seD x COS2 u =
2

Identidades de Pitá goras 2 1 -cos 2u
tg u =

sen2 x + cos2 x =1 1 + cos 2u
1 + tg2 x = sec2 x 1 + ctg2 x = cosec2 x F. I d ctormu as suma-pro u o

Identidades de cofunciones seD u + seD v = 2 seD (T) cos (T)

seD(?: -X ) = cos x cos (?: -X ) = seD x (U + V) ( U -V )2 2 senu-senv=2cos -sen-
2 2

cosec(?: -X ) = sec x tg (?: -X ) = ctg x (U + V) (U -V )2 2 cosu+cosv=2cos -cos-
2 2

sec(?: -X ) = cosec x ctg (?: -X ) = tg x (U + V
) ( U -V

)2 2 cos u -cos V = -2 seD -seD -

, 2 2

Fórmulas de reducción Fórmulas producto-suma
seD (-x) = -seD x cos (-x) = cos x 1
cosec (-x) = -cosec x tg (~x) = -tg x seD u seD V = :2 Ecos (u -v) -cos (u + v)] ",;,

sec (-x) = -sec.'( ctg (-.'() = -ctg.'( 1
cos u cos v = -Ecos (u -v) + cos (u + v)]

Fórmulas de suma y diferencia 2

1
seD (u ::!: v) = seD u cos v ::!: cos u seD v seD u cos v = -[seD (u + v) + seD (u -v)]
cos (u ::!: v) = cos u cos v =+= seD u seD v 2

tg u ::!: tg v 1
tg (u ::!: v) = 1 - t t cos u seo v = -[seo (u + v) -seo (u -v)]

+ gugv 2


